—— DECLARACION DE CONFORMIDAD CE PARA MAQUINAS ——

(DIRECTIVA 89/392 CEE, ANEXO I, PARTE B)

Fabricante: FAAC S.p.A.

Direccidon: Via Benini, 1
40069 - Zola Predosa
BOLONIA - ITALIA

Declara que: El automatismo mod. 884 MCT

*Ha sido construido para ser incorporado en una mdagquina, o para ser
ensamblado con otros mecanismos a fin de constituir una maquina con
arreglo a la Directiva 89/392 CEE y a sus sucesivas modificaciones 91/368
CEE, 93/44 CEE y 93/68 CEE.

* Cumple losrequisitos esenciales de seguridad establecidos por las siguientes
directivas CEE:

73/23 CEE y sucesiva modificacion 93/68 CEE,
89/336 CEE y sucesivas modificaciones 92/31 CEE y 93/68 CEE.

Asimismo, declara que no estd permitido poner en marcha el equipo si la
maquina en la cual serd incorporado, o de la cual se convertird en un
componente, no hasido identificada o nohasido declarada su conformidad
a lo establecido por la Directiva 89/392 CEE y sus sucesivas modificaciones,
y alaley que la incorpora en la legislacidn nacional.

Bolonia, 1° de enero de 2001.
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ADVERTENCIAS PARA EL INSTALADOR

REGLAS GENERALES PARA LA SEGURIDAD

1) iATENCIéN! Para poder garantizar la seguridad personal, es importante seguir atentamente todas las instrucciones.
La instalacion incorrecta o el uso inapropiado del producto pueden provocar graves daios personales.

2) Leer detenidamente las instrucciones antes de empezar a instalar el equipo.

3) No dejar los materiales de embalaje (pldstico, poliestireno, etc.) al alcance de los ninos, ya que constituyen fuentes
potenciales de peligro.

4) Conservar las instrucciones para futuras consultas.

5) Este producto ha sido proyectado y construido exclusivamente para el uso indicado en el presente manual.
Cualquier aplicaciéon no expresamente indicada podria resultar perjudicial para el equipo o para las personas
circunstantes.

6) FAAC SpA declina toda responsabilidad ante inconvenientes derivados del uso impropio del equipo o de
aplicaciones distintas de aquella para la cual el mismo fue creado.

7) No instalar el aparato en una atmdsfera explosiva. La presencia de gases o humos inflamables implica un grave
peligro para la seguridad.

8) Los elementos mecdnicos de construccion deben ser conformes a lo establecido en las Normativas UNI 8612, EN
12604 y EN 12608.
En los paises no pertenecientes a la CEE, ademds de respetarse las normativas nacionales, para obtener un nivel
de seguridad adecuado deben cumplirse las normas arriba mencionadas.

9) FAAC SpA no es responsable por la inobservancia de los adecuados criterios técnicos en la construccidon de los
cierres que se van a motorizar, ni por las deformaciones que puedan verificarse con el uso.

10) La instalacion debe efectuarse de conformidad con las Normas UNI 8612, EN 12453 y EN 12445,
11) Antes de efectuar cualquier operacidn en el equipo, desconectarlo de la alimentacion eléctrica.

12) La red de alimentacion del automatismo debe estar dotada de un interruptor omnipolar con una distancia de
apertura de los contactos igual o superior a 3 mm. Como alternativa, se aconseja utilizar un interruptor
magnetotérmico de 6 A con interrupcién omnipolar.

13) Comprobar que antes de la instalacion eléctrica haya un interruptor diferencial con umbral de 0,03 A.

14) Cerciorarse de que la conexién a tierra estd correctamente realizada. Conectar a ella las partes metdlicas del
cierre y el cable amarillo/verde del automatismo.

15) Los dispositivos de seguridad (EN 12978) permiten evitar peligros derivados de acciones mecdanicas de movimiento
(aplastamiento, arrastre, cercenamiento).

16) Para cada equipo es indispensable utilizar por Io menos una senal luminosa (por €j.;: FAAC LAMP, MINILAMP, etc.),
asi como también un letrero de senalizacién correctamente fijado a la estructura de la cancela, ademas de los
dispositivos citados en el punto 15.

17) FAAC SpA declina toda responsabilidad respecto a la seguridad y al correcto funcionamiento del automatismo
en el caso de que se utilicen otros componentes del sistema que no hayan sido producidos por dicha empresa.

18) Para el mantenimiento, utilizar exclusivamente recambios originales de Fabbrica Automatismi Apertura Cancelli
S.A.

19) No efectuar ninguna modificacién de los elementos que componen el sistema de automatizacion.

20) El técnico instalador debe facilitar toda la informacidn relativa al funcionamiento manual del sistema en casos de
emergencia, y entregar al cliente la "Guia para el usuario" que se anexan al producto.

21) No permitirgue los ninos, nininguna ofra persona, permanezcan en proximidad del equipo durante el funcionamiento.

22) No dejar al alcance de los ninos mandos a distancia ni ofros generadores de impulsos, para evitar que el
automatismo sea accionado involuntariamente.

23) El usuario debe abstenerse de todo intento de reparacién o de intervencidn directa; es preciso consultar siempre
con personal especializado.

24) Todo aquello que no esté expresamente especificado en estas instrucciones habra de considerarse no permitido.
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AUTOMATISMOS 884 Y 884 T

Laspresentesinstruccionesson vélidas paralossiguientesmodelos:
884 MCT

Losautomatismos 884 para cancelas correderas son actuadores
electromecdnicos que fransmiten el movimiento a la hoja
mediante un pindn con cremallera, acoplado alacancela.
Gracias almotor autofrenante, elsistemna garantiza elbloqueo
mecdanico cuando el motor no estd en marcha, lo que evita el
uso de cerraduras. Los motorreductores estan dotados de un
embrague mecdnico que puede regularse para optimizar el
uso del automatismo. Un cémodo sistema de desblogueo
manual permite moverla cancelaen caso de corte de energia
o fallo del sistema. El sistema elecfronico de mando estd
incorporado en los motorreductores.

Los automatismos 884 han sido proyectados y construidos para
controlar el acceso vehicular. Evitese todo otro uso.

1. DIMENSIONES

280
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354

-
-

-
P

Las cotas estan expresadas en milimetros.

Fig. 2

2. DESCRIPCION Y CARACTERISTICAS TECNICAS

] Fig. 2

@ Equipo electrénico 8841

@ Cubiertade proteccion

® Motoreléctrico

@ Tomilloregulacionembrague

® Desblogueomanual

@ Microinferruptor de sequridad desbloqueo manual
Final de carrera mecanico con rodillo

© Pifdn de fransmision
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Tabla 1 Caracteristicas técnicas

Alimentacion 250V 31 /400V 31 + N (+6%- 10 %) 50 Hz

Potencia absorbida (W) 850

Relacion de reduccion 1432

N° dientes del piidn CR 216 - Cremallera 30x30 Médulo 6
Par nominal Nm 155

Empuje mdx. N 3200
Frecuencia de uso 50% / 100% (2000 Kg)
Cantidad de aceite (kg) 2
Temperatura ambiente -20++55°C

Peso motorreductor (kg) 50

Grado de proteccion IP 55

Peso méx. cancela (kg) 3.500
Velocidad de la cancela 10 m/min
Longitud mdx. cancela 42m

Embrague Bidisco en bario de aceite
Tratamiento de profeccion Cataforesis

Pintura de la tapa Poligster RAL 2004
Equipo electronico 884 T (incorporado)
Finales de carrera mecanicos
Medidas motorreductor (AxHxP) (mm) verlafig. 2

Datos técnicos del motor eléctrico
230V (+6%-10%) /400 V (+6%-10%)

Alimentacion

Frecuencia (Hz) 50
Corriente absorbida (A) 27116
Potencia absorbida (kW) 08
Régimen (r.p.m.) 1.400

3. PREDISPOSICIONES ELECTRICAS

RSTN 1380V 5x2,5 mm*
RST +220V 4x2,5 mm®

Actuador 884 con
equipo 884 T
Fotocélulas
Pulsador con llave
Intermitente
Receptor de radio

CICICIONNC)

INSTALACION DEL AUTOMATISMO

4.1. CONTROLES PRELIMINARES

Por seguridad, y para garantizar un funcionamiento correcto
del automatismo, deben satisfacerse los siguientes requisitos:

4.

La estructura de la cancela debe ser idbnea para el
funcionamiento automatizado. En particular, es necesario
que el diémetro de las ruedas sea compatible con el peso
de la cancela y que estén instalados una guia superior y
topes mecanicos de final de carrera para evitar que la
cancela descarrile.

El suelo debe ser lo suficientemente firme para soportar el
plinto de cimentacién.



¢ Enlazonadonde se practique la excavacion para el plinto
no debe haber tubos ni cables eléctricos.

* Si el motorreductor se encuentra expuesto al paso de
vehiculos, esconveniente instalar adecuadas protecciones
confra choques accidentales.

* Cerciorarse de gue hayaunadescarga atierra eficaz para
la conexién del motorreductor,

4.2. EMPOTRAMIENTO DE LA PLACA DE CIMENTACION

1) Colocar la placa de cimentacién como ilustra la fig. 4.
Para las cotas de emplazamiento, consultar la fig. 5.

Atencion: la placa debe quedar al ras con la linea media del
pindn. Dejaruna distanciaminimade 10mm entre lacremallera
y la cancela.

2) Ensamblar la placa de cimentacidn como ilustra la
fig. 4 ref. A.

3) Realizarelplinto de cimentacion conlasmedidasindicadas
en la fig. 4 y empotrar la placa colocando una o mads
vainas para el paso de los cables eléctricos. Verificar la
perfecta horizontalidad de la placa mediante un nivel y
dejar fraguar el cemento.

N.B.: se aconseja colocar la placa ligeramente realzada con
respecto al nivel del suelo (fig. 9 ref. A).

4) Tender los cables para la conexidn con los accesorios y la
alimentacién eléctricasegidnloindicado enelapartado 5.
Para facilitar las conexiones, dejar sobresalir los cables
aproximadamente Tm de la placa de cimentacién.

2 | PIANO SUPERIORE
TOP LEVEL
OBERSET

DESSUS SUPERIEUR
RFICIE SUPERIOR
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Fig. 6

4.4. INSTALACION MECANICA

1) Quitar la cubierta de proteccion (fig. 1-ref. 2) y ubicar el
motorreductor sobre la placa de cimentacién. Colocar la
arandela metdlica, la arandela eldstica y la fuerca (sin
bloguear) como en la fig. 7.

Fig. 7

2) Introducir los tornillos de regulacién en la base del
motorreductor (fig. 8 ref. A).

3) Regularlaalturadelaspatasde formaque elmotorreductor
quede elevado a 1 cm de la placa, y también la distancia
ala cancela (fig. 5y 9).

4)

5)
6)

Verificarla perfectahorizontalidad del actuador con ayuda
de un nivel.

Apretar provisionalmente las cuatro tuercas de fijacién.
Prepararel actuador para el funcionamiento manual segun

Fig. 4

Min 10 mm

30 mm

Fig. 5

4.3. MONTAJE DEL PINON
Antes de montar el actuador en la placa de cimentacién, es
necesario colocar el pindn en el eje de fransmision e instalar el
carter de proteccidn, como indica la fig. 6.

lo descrito en el capitulo 7.

Fig. 8

4.5 PREPARACION PARA EL MONTAJE DE LA
CREMALLERA
Importante: para fijar la cremallera a la hoja, es necesario
construir soportes especiales segun el fipo de cancela. En la
fig. 10 se ilustra un ejemplo de soporte en "L". Para la posicién
de los soportes, consultar las fig. 5y 9.

1) Cerrarla hoja manualmente.

2) Apoyar en el pindn el primer tframo de cremallerq,
correctamente nivelado, y soldar el soporte a la cancela
como ilustra la fig. 11.

3) Moverla cancela a mano, controlando que la cremallera
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Fig. 9

se apoye en el pindn, y soldar los soportes restantes.

4) Acercarotroelemento de cremallera al anterior, utilizando
un trozo de cremallera para poner en fase el dentado de
ambos tframos (fig. 11A).

5) Abrir la cancela a mano y soldar los soportes restantes.
Proceder de la misma manera para los demds tframos de
cremallera y soportes hasta cubrir toda la longitud de la
cancela.

N.B. Verificar que, durante el desplazamiento de la cancelq,
ningUn elemento de la cremallera se salga del pindn.

Atencién: no soldar por ninglin motivo los elementos de la
cremallera entre si.

Una vez instalada la cremallera, para garantizar el engrane
correcto con el pindn, es conveniente bajar el motorreductor
alrededor de 4mm (fig. 12) reqistrando los tornillos de nivel (fig.
8 ref. A).

Apretar definitivamente las cuatro tuercas de fijacion del
motorreductor.

Mover la cancela a mano y controlar que llegue
correctamente a los topes mecdnicos de final de carrera,
con un movimiento suave y sin rozamientos. No utilizar
grasa ni otros lubricantes entre el pindn y la cremallera.

Fig. 12

5. PUESTA EN FUNCIONAMIENTO

51. CONEXION DEL EQUIPO ELECTRONICO

Atencién: Antes de efectuar cualquier tipo de intervencién en
el equipo electrénico (conexiones, programacion,
mantenimiento) quiten siempre la alimentacién eléctrica.

Sigan los puntos 10, 11, 12, 13,14 de las OBLIGACIONES
GENERALES PARA LA SEGURIDAD.

Coloquen linea arriba del equipo un interruptor
magnetotérmico diferencial con un adecuado umbral de
intervencion.

Conecten el cable de tierra al correspondiente alojamiento
situado en la base del operador (véase fig.20).

El operador esté provisto de un dispositivo de seguridad (fig. 1
- ref.7) accionado por el dispositivo de desbloqueo. La
habilitacién inhibe cualquier maniobra del operador.

Siguiendo las indicaciones de la Fig.3 preparen las
canalizacionesy efectienlas conexiones eléctricas del equipo
electrénico 884 T con los accesorios elegidos.

Separen siempre los cables de alimentacién de los de mando
y de seguridad (pulsador, receptor, fotocélulas etc.). Para
evitar cualquier interferencia eléctrica utfilicen vainas
separadas.

TAB. 2 Caracteristicas técnicas 884 T

Tension 400V 3ph+N / 230 3ph (+6 -10 %) 50Hz
de alimentacion
Carga maxima motor 1300W
Alimentacion accesorios 24 Vdc
Carga méxima accesorios 0.5A

Alimentacion
de la luz testigo

24 Vac (W max.)

Temperatura ambiente 20 °C +55 °C
Fusibles de proteccion primario fransformador
QcCesorios

Automdética 1/Automatica 2
Semiaufomatica 1/Semiautomatica 2
Disp. de Seguridad1/Disp. de Seguridad 2
Semiautomdtica B/Hombre presente C
Regulable con dip-switch
OPEN / OPEN parcial (CLOSE) / Stop
Dis. de seguridad en cierre/Fin de carrera
Alimentacion
Destellador/Motor
Alimentacion accesorios 24 Vdc
Alimentac. luz testigo 24 Vac
Tarjetas de descodificacion SL-DS
y receptoras de tarjeta RP
Logicas de funcionamiento
Tiempos de pausa/Predestello

Comportamiento luz testigo
255's

Logicas de
funcionamiento

Tiempo de pausa
Entradas en
regleta de bornes

Salidas en
regleta de bornes

Conector rdpido

Funciones disponibles

Temporizacion
de seguridad
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5.1.1. LAY-OUTTARJETA 884 T TAB. 3 Componentes del equipo 884 T

0 o|™ G@” LED A DIODO OPEN
i 1 [ ] LED B DIODO OPEN PARCIAL / CLOSE
[® O | |wsop | biobo siop
LED FSW | DIODO DISP. DE SEGURDAD
@u u@: g LED FCC | DIODO AN DE CARRERA EN CIERRE
RL7 RL6 LED FCA | DIODO FIN DE CARRERA EN APERTURA
5 © % SWI PULSADOR RESET
SW@ @ Ji CONECTOR DESCODIFICADOR
o° @ = 12 REGLETA DE BORNES BAJA TENSION
EEEEEE 33 REGLETA DE BORNES CONEXION FAAC LAMP
DS1 @ i REGLETA DE BORNES CONEXION MOTORES
@? 35 REGLETA DE BORNES AUMENTACION TRFASICA
g I Fl FUSBLE PRIVARIO TRANSFORMADOR (F 5A)
F2 FUSBLE ACCESORIOS (T 1,64)
@ 50000, U — LK1 CONTACTO LIBRE LUZ TESTIGO ’
0 s Ja 5O DST MICROINTERRUPTORES PROGRAMACION
-2HHEHEEEEEEEEH OO EE B EEBEH
@ @ e —o—
Fig.13

5.1.2. CONEXIONESELECTRICAS

A B STOP FSW — — 4+ — FfcA FCC LAMP T T2 T3 N L1 L2 L3
1 2 3 4 5 6 7|8 911011 12 13 14 15 | MOTOR LINE
OPEN A OPENB | STOP @ l l l l
>| A FAACLAMP
FINECORSA MINILAMP N R S T
Wamn.Light [ LIMIT SWITCH 230 Vac
24Vac | FIN DE COURSE
ENDSCHALTER
O O o
FIN DE CARRERA 400V 3ph -+ N
OO
400 V

Altre sicurezze
Other safeties
Autres sécurités —
Andere Sicherheiten - R ST

Ofros disp. seg. l ! ! 230V 3ph

230V

Fig.14 = Fig"s/
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5.2. DESCRIPCION

5.2.1. CONECTORJ1
El conector J1 se utiliza para la conexidn répida de tarjetas
MINIDEC,DECODER, RECEPTORAS RP (Figuras 16, 17, 18)
La activacién se efectliaacoplandolas tarjetas accesorias de
manera que el lado donde se hallan los componentes esté
dirigido hacia el interior del equipo electréonico 884 T.
La activacién y desactivacion se efectdan después de haber
quitado la tensién.

Fig.16 Fig.17 Fig.18
PLUS PLUS
20D @@
%6 i RP DS
I} QE RP SL
]
884T 884 T e“u; 884T| LA
I q 220229
S0
v \ BIAC
BAC SUSLPDS
20200 D

5.2.2. REGLETA DE BORNES J2 (baja tension)

OPEN A (N.O.) - Apertura total

Se entiende cualquier generador de impulsos con
contacto N.O.que, accionado, da lugar a un movimiento
de apertura de la cancela.En las légicas A, E y S manda
tanto la apertura como el cierre.

Para instalar mds dispositivos de Open A, conecten los
contactos N.O. en paralelo.

OPEN B (N.O.) - Apertura peatonal / Cierre

Se entiende cualquier generador de impulsos con
contacto N.O que, en las légicas A, E y S, da lugar a un
movimiento de apertura peatonal de la cancela. En las
I6gicas By C manda un movimiento de cierre.

Para instalar mas dispositivos de Open B, conecten los
contactos N.O. en paralelo.

Mando de STOP (N.C.)

Se enfiende cualquier dispositivo (p.ej. pulsador) que,
abriendo un contacto, detiene el movimiento de la
cancela.

Para instalar més dispositivos de parada, conecten los
contactos N.C.en serie.

2Si no se conectan los dispositivos de Stop, puenteen la
entrada con el comun (borne 5).

FSW Contacto disp. de seguridad en cierre (N.C.)
Por dispostivos de seguridad se entienden todos los
dispositivos (fotocélulas, bordes de sensibilidad, espiras
magnéticas) con contacto N.C. que, en presencia de
un obstdculo en el drea por ellos protegida, intervienen
interrumpiendo el movimiento de la cancela. La funcién
de los dispositivos de seguridad en cierre es proteger la
zona interesada del movimiento de la cancela durante
la fase de cierre.

La intervencidn de los dispositivos de seguridad durante
la fase de cierre provoca la inversién del movimiento de
la cancela, mientras que durante la fase de apertura no
fiene ningln efecto. Los dispositivos de seguridad de
cierre, si estn ocupadas con cancela abierta o en pau-
sq, impiden el cierre de la misma.

Para instalar mas dispositivos de seguridad, conecten los
contactos N.C. en serie.

<Si no se conectan dispositivos de seguridad en cierre,
puenteen esta entrada con el comun (borne 5).

Comtuin mandos
Comun alimentacién accesorios

Positivo alimentacién accesorios 24Vdc (+)
La carga méaxima de los accesorios es de 500mA.
Para el calculo de las absorciones, remitanse a las

instrucciones de los relativos accesorios.

9 = Salida luz testigo (Warning Light) 24 Vac
La carga maxima de la luz testigo es de 5W.
Para el funcionamiento de la luz testigo remitanse a la
programacioén de los microinterruptores.
2Si se corta el puente LK1, se obtiene un contacto libre
entre los bornes 8 y 9 (véase fig.19).
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7 1 LK1 INTERRUMPIDO
I LKTINTEGRO ‘F’f (Contactolibre)
o) 2A max
[¢] [9]
8]
. $d— o
24V~ 5W max Fig.19 ZS

11 = Comdn fin de carrera
12 = Fin de carrera apertura (N.O.)
13 = Fin de carrera cierre (N.O.)

5.2.3. REGLETA DE BORNES J3 (alta tensién)
Regleta de bornes para la conexidn del destellador (max. 60W).

5.2.4. REGLETA DE BORNES J4 (alta tensién)
Regleta de bornes para la conexion del motor. Modificar los
puentes de conexidén del motor (situados en la caja de
derivacioén, en ellado derecho delmotoreléctrico) enrelacion
a la tensién de alimentacion usada (véase fig.14 y 15).

5.2.5. REGLETA DE BORNES J5 (alta tensién)
Regletade bornes parala alimentacion 400V 3ph + Neutro - 50
Hz (véase fig.14) o bien 230V 3ph - 50 Hz (véase fig.15).
Conecten el cable amarillo/verde de tierra como se indicaen
la Fig.20.

Fig. 20

5.2.6. DIODO DE SENALIZACION
Enlatarjetaestdn presentes 6 Diodos que indican el estado de
las entradas de |a regleta de bornes:

Diopo ENcenpbipo = contacto cerrado
Diopo ArAacAapo = contacto abierto

TAB.4 ESTADO DE LOS DIODOS
DIODO ENCENDIDO APAGADO
OPEN A mando activo mando inactivo
OPEN B mando activo mando inactivo
STOP mando inactivo mando activo
FSW disp. de seguridad libres disp. de seguridad ocupados
FCcC fin de carrera cierre libre fin de carrera cierre ocupado
FCA fin de carrera aperturaliord ~ fin de carrera opertura ocupado
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TAB. 6 LOGICA A2 (AUTOMATICA PLUS)

5.3. PROGRAMACION

. . B LOGICAA2 IMPULSOS
quo progrqmorfgl func!ongmlenTo delaautomacion hoy que ESTADO CANCELA OPEN A-OPENB (1) STOP DISP. DE SEGURIDAD
u‘r|||zorl|os gspecnﬂcos microinterruptores, taly como se muestra CERRADO Gbrey clenade Ainganefecto ningn efecto
en el siguiente esquema. nuevo fras el
tiempo de pausa (2)
ABIERTO EN PAUSA cierratras5” (3) bloquea tras liberacion
— el conteo cierra tras 5"
Logical SW1 | SW2 | SW3 . ENCIERRE invierte el movimiento sebloquea bloguea e invierte
El ON [ ON | ON Tiempo de pausa (seg) (1) fras liberacion (2)
B OFF | ON | ON Logica EN APERTURA ningln efecto sebloquea ningln efecto
S0 ON | OFF | ON > Al1-A2-52| S1 |SW4 |SW5 BLOQUEADO cierra de nuevo (2) ningln efecto ningun efecto
5 15 | ON |ON
E2 OFF | OFF | ON o 30 [oFF | on
Al ON | ON | OFF M %0 |on 1o TAB. 7 LOGICA S1 (DISP. DE SEGURIDAD)
C | OFF | ON | OFF 120 180 [oFF [oFF LOGICASI IMPULSOS
S1 | ON | OFF | OFF ESTADOCANCELA | OPENA-OPENB(1) STOP DISP. DE SEGURIDAD
A2 OFF | OFF | OFF CERRADO abrey cierrade ningdn efecto ningln efecto
nuevo tras el
fiempo de pausa (2)
ABIERTOENPAUSA  [cierrainmediatamente bloquea frasliberacion
ON (2-3) el conteo cierratras 5”
H H H H H H H ENCIERRE invierte el movimiento sebloquea invierte el movimiento
OFF| 1 2 3 4 5 6 7 ENAPERTURA invierte el movimiento se b}oqueo ningL:Jn efecto
| | BLOQUEADO cierra de nuevo (2) ningun efecto ninguin efecto
Funcionamiento de la luz testigo Predestello (2) sw7 TAB. 8 LOGICA S2 (DISP. DE SEGURIDAD PLUS)
Estado cancela Si ON LOGICAS2 IMPULSOS
SWé |Cerrado| En apertura/Abierfo]  En cierre No OFF ESTADOCANCELA | OPENA-OPENB (1) STOP DISP. DESEGURIDAD
ON o Luz fi Luz fija CERRADO abrey cierrade ningun efecto ningun efecto
oFF pagadd| uz fija Parpadeante nuevo fras el
tiempo de pausa (2)
(1) Los tiempos de pausa comprenden el eventual predestello. ABIERTOENPAUSA  |cierrainmediatamente bloquea conge\qla pausa
(2) El predestello inicia 5" antes de todo movimiento. @9 sl conteo hasta laliberacion
ENCIERRE invierte el movimiento sebloquea bloquea e invierte fras
; R . liberacién (2)
= Cad.a vez que se interviene en la programacion hay que EN APERTURA invierte el movimiento sebloquea ningln efecto
presionar el pulsador de RESET. BLOQUEADO cierra de nuevo (2) ningun efecto ningtn efecto
Légicas de funcionamiento TAB. 9 LOGICA E1 (SEMIAUTOMATICA)
Las I6gicas disponibles son las siguientes: LOGICAEI IMPULSOS
A1/A2 = «Automatica» S1/52=«Disp. de seguridad» ESTADOCANCELA | OPENA-OPENB (1) SToP DISP. DESEGURIDAD
E1/E2/B = «Semiautomatican» C = «Hombre presente» CERRADO abre (2) ninglin efecto ningln efecto
. . . Lo ABIERTO cierra de nuevo (2) ningun efecto ningln efecto
El comporTomlenTo de laautomacién enlas diferentes |OgICCIS EN CIERRE invierte el movimiento sebloquea invierte el movimiento
se indica en las Tab. 5-6-7-8-9-10-11-12. EN APERTURA sebloquea sebloquea ningln efecto
i BLOQUEADO cierra de nuevo (con ningdn efecto ningln efecto
Tiempo de pausa disp. ds Segg”idGTd
Eltiempo de pausa es el tiempo de parada en apertura antes e e
de que la cancela se cierre de nuevo cuando se ha
ielefc':uonodg una logica OUTome“COl' rual oredestell TAB. 10 LOGICA E2 (SEMIAUTOMATICA PLUS)
lem mprenaen ven r . =
oS Tlempos ae pausa comprenden el eventudl preaestelio OGICAE IMPULSOS
Funcionamiento de la luz testigo ESTADOCANCELA | OPENA-OPENB(1) STOP DISP. DE SEGURIDAD
Permite diferenciar el comportamiento de la luz testigo en CERRADO abre2) ningdn efecto ningUn efecto
cierre mediante intermitencia ABIERTO cierra de nuevo (2) ningln efecto ningUn efecto
’ EN CIERRE invierte el movimiento sebloquea bloquea e invierte
trasliberacion (2)
Pr edest el I o . EN APERTURA sebloquea se bloquea ningln efecto
Se puede seIeCC|on.or.un predestello dg 5 seg. del destellador BLOQUEADO Cierra de nuevo (con ningan efecto ningn efecto
antes de todo movimiento. Esto permite avisar a tfodo aquel disp. deseguridon
que se halle cerca de la cancela del inminente movimiento. e

. < TAB. 11 LOGICA B (SEMIAUTOMATICA)
TAB. 5 LOGICA A1 (AUTOMATICA)

> LOGICAB IMPULSOS
LOGICAAI IMPULSOS
ESTADO CANCELA| OPENA OPENB (4) DISP. DE SEGURIDAD STOP
ESTADO CANCELA OPENA-OPENB(1) SToP DISP. DE SEGURIDAD CERRADO abre (2) ninguin efecto ninglnefecto | ningln efecto
CERRADO dbrey cierrade ningdn efecto ningdn efecto ABIERTO ningln efecto cierra (2) inhibe el cierre | ningdn efecto
" nueéo trasel . ENCIERRE ningtnefecto | ninginefecto bloqueael bloqueael
|er1:1po epch:sa( ) movimiento movimiento
ABIERTO ENPAUSA cierratras5” (3) bloquea congelalapausa ENAPERTURA | ninginefecto | ningdn efecto ninguin efecto bloqueael
el conteo hastalaliberacion movimiento
EN CIERRE mwerlre e’I movimiento sebloquea mwerlre e’I movimiento BLOQUEADO completala complefa inhibe el cierre ningdn efecto
ENAPERTURA ningun efecto sebloquea ningun efecto apertura(2) el cierre (2)
BLOQUEADO cierra de nuevo (2) ningln efecto ningdn efecto
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TAB. 12 LOGICA C (HOMBRE PRESENTE)

LOGICAC MANDOS SIEMPRE PRESIONADOS IMPULSOS
ESTADO CANCELA OPENA (5) OPENB(4y5) [DISP.DESEGURIDAD STOP
CERRADO abre ningln efecto ningln efecto ningln efecto
ABIERTO ningln efecto cierra inhibe el cierre ningln efecto
ENCIERRE ningun efecto bloqueael blogqueael
movimiento movimiento
ENAPERTURA ningln efecto ningln efecto blogueael
movimiento
BLOQUEADO completala completael inhibe el cierre ningln efecto
apertura(2) cierre (2)

(1) La entrada OPEN B manda la apertura parcial.

(2) Con predestello seleccionado, el movimiento inicia tras 5 seg.

(3) Si el impulso se envia durante el predestello, cuenta de nuevo.

(4) La entrada OPEN B manda el cierre.

(6) Paraobtenerelmovimiento de la cancelahay que mantener presionado
el pulsador. Cuando se suelta la cancela se detiene.

5.4. CONDICIONES DE ANOMALIA

Las siguientes condiciones causan los siguientes efectos en el
normal funcionamiento de la automacion:

@ error del microprocesador

®@ infervencidndelatemporizacion electrénicade seguridad
(interrupcién del funcionamiento frasun tiempo de trabajo
continuo superior a 255 seg.)

® fines de carrera desconectados (0 ambos ocupados)

eLas condiciones O y @ sdlo tienen el efecto de mandar un
stop a la automacion.
*La condicién @ provoca unassituacion de alarma inhibiendo
cualquier actividad:
El restablecimiento del normal funcionamiento sélo se
efectla después de haber eliminado la causa de la alarma
y presionado el pulsador de RESET (0 después de haber
inferrumpido momentdneamente la tensién de
alimentacion).
Para obtener la sefalizacién de dicha condicidén, hay que
conectar la luz testigo: la alarma es senalizada mediante
una intermitencia muy répida (0.25 seQ).

5.5. POSICIONAMIENTO DE LAS PLETINAS DE FIN DE
CARRERA

El operador 884 estd provisto de un fin de carrera

electromecdnico de palancaconrodillo, que mandalaparada

del movimiento de la cancela en el momento en que una

pletina perfilada, fijada en la parte superior de la cremallera,

acciona la pletina hasta que interviene el microinterruptor

(fig.21).

Para colocar correctamente las dos pletinas de fin de carrera

en dotacién, efectden las siguientes operaciones:

1) Hagan llegar corriente al sistema.

2) Cologuenmanualmentelacancelaenposicidon de apertura,
dejando 5 cm de la posicién de apertura deseada.

3) Hacer deslizar la platina sobre la cremallera en el sentido
de apertura.

Apenas el diodo del fin de carrera FCA presente en el equipo

electronico 884 T (fig.13) se apaga, hagan avanzar la pletina

otros 10 mm vy fijenla provisionalmente sobre la cremallera

mediante dos puntos de soldadura.

4) Cologuen manualmente la cancela en posicidn de cierre
dejando 5 cm desde el tope mecdnico de fin de carrera.

5) Hagan deslizar la pletina sobre la cremallera en el sentido
de cierre.

Fig. 21
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Apenas el diodo del fin de carrera FCC presente en el equipo
electronico 884 T (fig. 13) se apaga, hagan avanzar la pletina
otros 10 mm vy fijenla provisionalmente sobre la cremallera
mediante dos puntos de soldadura.

Nota: las pletinas estén preparadas para una posible fijacion

mediante tornillos (fig.21).

La ranura de fijacion permite posibles perfeccionamientos de

la posicion de fin de carrera.

Importante: ) La pletina debe activar el fin de carrera con
la parte perfilada, taly como se muestraenla
fig.21.

b) Para evitar que la pletina pueda superar el fin
de carrera (frenado largo) se aconseja
enderezar la parte perfilada final, como se
muestra en la fig.21.

6) Bloguear de nuevo el sistema (véase Cap.8).

Atencién: para evitar dafios en el operador y/o interrupciones

del funcionamiento de la automacién, hay que dejar unos 5

cm desde la posicidén de intervencion del fin de carrera hasta

la de cierre deseada.

5.6. COMPROBACION DE LA CONEXION DE LOS FINES
DE CARRERA

Cologuen manualmente la cancelaen aperturay comprueben
que, con la hoja abierta, el diodo FCC esté encendido y el
diodo FCA esté apagado.

Cologuen manualmente la cancela en cierre y comprueben
que, con la hoja cerrada, el diodo FCA esté encendido y el
diodo FCC esté apagado.

Si los diodos estuvieran invertidos, intercambien entre si los
cables conectados en los bornes 12y 13.

5.7. COMPROBACION DEL SENTIDO DE ROTACION

Desbloqueen el operador, coldguenlo manualmente a
mitad de carreray bloguéenlo de nuevo (véase Cap. 7 - 8).
Alimenten el sistema, seguidamente presionen el pulsador
de RESET.

Den un mando de Open al operador, comprueben que la
cancela se mueva en la direccidn de apertura y
seguidamente presionen el pulsador de RESET para dete-
ner el movimiento de la hoja.

Sielsentido derotaciénesincorrecto, inviertan el cableado
de los cables T1 y T3 del motor eléctrico.

5.8. REGULACION DEL EMBRAGUE MECANICO

Para calibrar el sistema de regulacion de la fuerza transmitida,
consultar la fig. 19.

Quitar el tapdn de proteccidn y la tuerca de fijacidn. Regular
el embrague con una llave de tubo (fig. 19).

Para aumentar el par, hacer girar la tuerca hacia la derecha.
Para disminuir el par, hacerla girar hacia la izquierda.
Accionarelactuadory verificarque elembrague esté regulado
de modo tal que permita el movimiento de la hoja sin
demasiado peligro.

Volveracolocarlatuercadefijacidny eltapdn de proteccion.

D
2

3)

4

Fig. 22




6. PRUEBA DEL AUTOMATISMO

Una vez concluida la instalacion, aplicar la etiueta de
senalizacién de peligro en la parte superior de la tapa (fig. 20).
Comprobar minuciosamente el funcionamiento del
automatismo y de todos los accesorios conectados a él.

Fig. 23

Enfregar al cliente un ejemplar de la «Guia para el usuario» e
ilustrarle las condiciones correctas de funcionamiento y el
empleo del motorreductor, remarcando las zonas de peligro
potencial del automatismo.

7. FUNCIONAMIENTO MANUAL

Si fuera necesario mover la cancela a mano —por falta de
energia eléctrica o fallo del automatismo— servirse del
dispositivo de desbloqueo como se describe a continuacion.

Abrir la portezuela del carter de proteccién mediante la
llave triangular que se suministra de serie (ver la fig. 21).
Accionar la leva de desbloqueo indicada en la figura 22.
Elsistema de desbloqueo estd dotado de un microinterruptor
de seguridad que impide el accionamiento del automatismo
a causa de algun impulso involuntario (fig. 1 ref. 8).
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MANUAL

AUTOMATIC

Fig. 24

Fig. 25
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- Cerrar la portezuela y efectuar el cierre o la apertura de la
cancelamanualmente.

8. REANUDACION DEL FUNCIONAMIENTO NORMAL

- Abrir la portezuela del carter de proteccién mediante la
llave triangular que se suministra de serie (ver la fig. 21).

- Colocardenuevola levadelafig.22 hasta el tope mecdnico.

- Cerrar la portezuela del carter,

9. MANTENIMIENTO

Durante el mantenimiento, verificar siempre la calibracién del
embrague antfiaplastamiento y la eficacia de los dispositivos
de seguridad.

10. REPARACIONES

Para cualquier reparacioén, dirigirse a un centro autorizado de
Fabbrica Automatismi Apertura Cancelli S.A.
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GUIA PARA EL USUARIO

AUTOMATISMO 884

Leer atentamente las instrucciones antes de utilizar el
producto y guardarlas para futuras consultas.

NORMAS GENERALES DE SEGURIDAD

El automatismo 884, si estd correctamente instalado y se
emplea de la manera debida, garantiza un elevado
grado de seguridad.

Algunas sencillas normas de comportamiento pueden
evitar inconvenientes accidentales:

- Controlar que ninguna persona ni objeto permanezca
en proximidad del automatismo, especialmente duran-
te el funcionamiento del mismo.

- No dejar al alcance de los ninos radiomandos ni otros
generadores de impulsos que puedan accionar
involuntariamente el automatismo.

- No permitir gue los ninos jueguen con el automatismo.

- No oponer resistencia al movimiento de la cancela.

- BEvitar que ramas o arbustos interfieran con el movimiento
de la cancela.

- Mantener eficaces y bien visibles los sistemas de
senalizacion luminosa.

- No tratar de accionar la cancela a mano sin haberla
desbloqueado previamente.

- En caso de fallo, desblogquear la cancela para permitir el
fransito y solicitar la intervencién de personal técnico
calificado.

- Una vez activado el funcionamiento manual, antes de
restablecer la modalidad normal, desconectar la
alimentacién eléctrica del sistema.

- No efectuar ninguna modificacion en los componentes
del sistema de automatizacion.

- Abstenerse de todo intento de reparacién o de
intervencioén directa, y recurrir sélo a personal calificado
de Fabbrica Automatismi Apertura Cancelli S.A.

- Almenos cada seis meses, hacer controlar porun técnico
calificado la eficacia del automatismo, de los dispositivos
de seguridad y de la conexidon de fierra.

DESCRIPCION

El automatismo 884 es ideal para controlar dreas de
acceso vehicular en dmbito industrial.

884 para cancelas correderas es un actuador
electromecanico que transmite el movimiento a la hoja
mediante un piAdn con cremallera o cadena,
oportunamente acoplado a la cancela.

Si se ha definido el funcionamiento automatico, cuando
se envia un impulso la cancela se cierra sola tras el tiempo
de pausa programado.

Siestd activada la modalidad semiautomdatica, es necesario
enviar un segundo impulso para obtener el cierre.

Un impulso de apertura enviado durante la fase de cierre
provoca siempre la inversidbn del movimiento.

Un impulso de parada (si estd previsto) detiene siempre el
movimiento.

Para una descripcién detallada del comportamiento de
la cancela corredera en las distintas modalidades de
funcionamiento, consultar con el técnico instalador.
Los automatismos estdn dotados de elementos de
seguridad (fotocélulas) que impiden que la cancela se
cierre cuando hay un obstéculo en su radio de accién.
El sistema garantiza el bloqueo mecdénico cuando el
motor no estd en marcha, lo que permite prescindir de
cerraduras.

Por este motivo, para abrir la cancela manualmente es
necesario utilizar el sistema de desbloqueo.

Los motorreductores estén dotados de un embrague
mecdnico regulable que permite un uso seguro del
automatismo.

El equipo electrénico de mando estd incorporado en el
motorreductor.

Uncémodo sistema de desbloqueo manual permite mover
la cancela en caso de corte de energia o fallo del
sistema.
Las senales luminosas indican el movimiento en curso de
la cancela.
FUNCIONAMIENTO MANUAL
Si fuera necesario mover la cancela a mano —por falta
de energia eléctrica o fallo del automatismo— servirse
del dispositivo de desbloqueo como se describe a
confinuacion.
- Abrir la portezuela del carter de proteccién mediante la
llave triangular que se suministra de serie (ver la fig. 1).
- Accionarlaleva de desblogueo indicada en la figura 2.
- El sistema de desbloqueo estd dotado de un
microinterruptor de seguridad que impide el
accionamiento del automatismo a causa de algun
impulso involuntario.
- Cerrarla portezuela y efectuar el cierre o la apertura de
la cancela manualmente.

13. REANUDACION DEL FUNCIONAMIENTO NORMAL

- Abrir la portezuela del carter de proteccién mediante la
llave triangular que se suministra de serie (ver la fig. 1).

- Colocar de nuevo la leva de la fig.2 hasta el tope
mecdanico.

- Cerrar la portezuela del carter.

Fig. 1

MANUAL AUTOMATIC

Fig. 2




